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Inteligencia artificial aplicada a la detecciéon automatica
de marcas viales

Informacion Geografica de Referencia de Redes de Transporte

Numero de tema de la sesion técnica: 2. Proyectos y buenas practicas

Resumen

La Informacion Geografica de Referencia de Redes de Transporte (IGR-RT), en concreto
el modo viario, evoluciona atendiendo a las necesidades detectadas con relacion al
enriquecimiento de los datos y su mejora y actualizacion en un marco tecnologico
sostenible. El producto y su metodologia de produccién avanzan hacia la denominada
Red de Transporte de Alta Definicion (RTAD) con el objetivo de facilitar y potenciar la
explotacion de los datos y satisfacer la resolucion de consultas complejas que actien
como base para la planificacion estratégica en materia de transportes y disciplinas
relacionadas.

El producto requiere de un incremento de los elementos de delineacion que definen la
representacion de la red viaria, una mejora geométrica de los elementos de
delineacion ya existentes en la IGR-RT y una mejora de la atribucion y caracterizacion
de la red vigente.

La Red de Transporte de Alta Definicion nace de la mano de técnicas automaticas de
deteccion de objetos sobre fuentes cuya disponibilidad se encuentra asegurada. Los
trabajos que inician el desarrollo de RTAD se centran en la deteccion automatica de
marcas viales horizontales (longitudinales y puntuales) mediante la aplicacion de
técnicas Deep Learning (DL) sobre las fuentes imagen de referencia PNOA-MA y PNOA
LIDAR.

En marzo de 2023 comienza el proyecto de “Desarrollo y aplicacion de algoritmos de
Inteligencia Artificial para la generacion de la Red de Transporte de Alta Definicion
(RTAD)”, en el que colaboran el IGN, COTESA y el grupo MERCATOR-UPM. Este proyecto
constituye la primera fase de la evolucion de RTAD y tiene un plazo de ejecucion de
doce meses.

En esta ponencia se presentan los avances del proyecto, los hitos alcanzados y los retos
a abordar en las siguientes fases.

Los cuatro principales retos del proyecto son:

1. Creacion del conjunto de datos de entrenamiento para los modelos Deep
Learning. El objetivo del modelo es la identificacion de marcas longitudinales,
la identificacion de marcas viales puntuales de 19 clases, la identificacion de
estructuras (puentes y tuneles) y el angulo de las flechas para definir el sentido
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de circulacion.

2. Entrenamiento y comparacion de distintas arquitecturas de redes neuronales
convolucionales de segmentacion semantica multiclase (U-net y LinkNet con
InceptionResNetV2 y SE-ResNet50), de identificacion y clasificacion de objetos

(YOLO) y de regresion.

3. Procesado del conjunto de datos para dar continuidad a los resultados de la
vectorizacion de la segmentacion semantica por categorias, tratamiento

automatico para extraer los ejes de los viales.

4. Inferencia de atribucion de detalle en la red viaria. Determinacion automatica
de los parametros; nimero de carriles, sentido de circulacion, tipo de tramo,

calzada y situacion.

5. Transferencia de la informacion obtenida al modelo de la IGR-RT.
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